ThermeEtst

Régulateur N1050

REGULATEUR DE TEMPERATURE - MODE D’EMPLOI - V1.1x A

AVERTISSEMENTS DE SECURITE

Les symboles ci-dessous sont utilisés dans I'équipement et tout au long
de ce manuel pour attirer 'attention de [I'utilisateur sur des informations
importantes concernant la sécurité et I'utilisation de I'appareil.

AN A\

ATTENTION

Lisez soigneusement ce
manuel avant d'installer et
d'opérer I'appareil

ATTENTION OU DANGER
Risque de choc électrique

Toutes les recommandations de sécurité doivent étre observées pour
assurer la sécurité du personnel et éviter d'endommager l'instrument
ou le systéme. Si I'appareil est utilisé d'une maniere autre que celle
spécifiée dans ce manuel, ses protections de sécurité peuvent ne pas
étre efficaces.

INSTALLATION / RACCORDEMENTS

Le régulateur doit étre attaché & un panneau, en suivant les étapes

ci-dessous :

e Faire une découpe sur le panneau conformément aux
Spécifications ;

o Retirer le clip de fixation du régulateur ;

o Insérer le régulateur dans la découpe par I'avant du panneau ;

o Replacer le clip sur le régulateur en appuyant jusqu’a ce qu'il soit
fermement fixé.

RACCORDEMENTS ELECTRIQUES

La disposition des ressources sur le panneau arriere du régulateur
est présentée a Figure 01 et Figure 02 :
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Figure 1-  Raccordements des entrées, des sorties et d’alimentation
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Figure 2—-  Connexions pour le modéle avec sortie analogique OUT3

RECOMMANDATIONS POUR L'INSTALLATION

Les conducteurs de signaux d'entrée doivent traverser
linstallation du systéme séparément des conducteurs de sortie
et d’alimentation. Si possible, dans des conduits mis a la terre.

o L’alimentation des instruments électroniques doit provenir d’un
réseau propre pour I'instrumentation.

o |l est recommandé d'utiliser des FILTRES RC (antiparasites)
dans les bobines de contacteurs, les solénoides etc.

o Dans les applications de régulation, il est essentiel de considérer
ce qui peut se produire en cas de défaillance d'une partie du
systéme. Les composants internes de [I'équipement ne
garantissent pas une protection compléte.

RESSOURCES
ENTREE DE SIGNAL (INPUT)

Le type d’entrée a étre utilisé par le régulateur est défini lors de sa
configuration. Le Tableau 1 présente les options d’entrée :

TYPE CODE PLAGE DE MESURE

Thermocouple J | ke Plage : -110 2 950 °C (-166 a 1742 °F)

Thermocouple K | ke K Plage : -150 & 1370 °C (-238 & 2498 °F)

Thermocouple T | ke E Plage : -160 a 400 °C (-256 a 752 °F)

Thermocouple S | ke § Plage : -50 a 1760 °C (-58 a 3200 °F)

Pt100 P Plage : -200 & 850 °C (-328 & 1562 °F)

Tableau1- Types dentrée
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SORTIES

Le régulateur dispose de deux, trois ou quatre canaux de sortie,
selon le modéle sollicité. Ces canaux doivent étre configurés pour
fonctionner en tant que Sortie de Régulation, Sortie d'Alarme,
Retransmission SP ou PV et exécuter toujours la fonction LBD.

SORTIE OUT1  Sortie de tension électrique type impulsion, 5
Vee / 50 mA max. Disponible sur les bornes 4

et 5 du régulateur.

SORTIEOUT2  Relais SPST-NO. Disponible sur les bornes 6
et 7 du régulateur.

SORTIE OUT3  Relais SPST-NO. Disponible sur les bornes 13
et 14 du régulateur.
Sortie analogique ou Sortie Courant. 0-20 / 4-
20 mA, 500 R max. Disponible sur les bornes
13 et 14 du régulateur.

SORTIE OUT4  Relais SPDT. Disponible sur les bornes 10, 11
et 12 du régulateur.

SORTIE DE REGULATION

C'est la sortie définie par I'utilisateur qui commandera I'Actionneur de
Processus (Résistance Chauffante, Compresseur Frigorifique, etc.).
La Sortie de Régulation peut étre dirigée vers un relais, une sortie
analogique ou méme une sortie type Impulsion de Tension
Electrique, selon la disponibilité et le souhait de l'utilisateur.

MODE DE REGULATION

Le régulateur peut fonctionner en deux modes différents : Mode
Manuel ou Mode Automatique. Le paramétre [EL définit le mode
de régulation a adopter.

En mode manuel (MAN), c'est ['utilisateur qui détermine la valeur MV
appliquée a la sortie de régulation.

En mode automatique (Auka), c'est le régulateur qui assume la
responsabilité  du  contrbleur de processus,  définissant
automatiquement la valeur MV & appliquer a la sortie définie comme
Sortie de Régulation.

En mode automatique, il existe deux stratégies de régulation
distinctes : la régulation tout ou rien (ON/OFF) et la régulation
PID.

La régulation ON/OFF, obtenu lorsque le paramétre Bande
Proportionnelle (Ph) est réglé sur 0.0, agit sur la Sortie de
Régulation, sur la base de la simple relation entre SP et PV
(température mesurée).

L'action de la régulation PID est basée sur un algorithme de contréle
mathématique qui, compte tenu de la relation entre SP et PV, agit
sur la Sortie de Régulation et également sur les valeurs établies pour
les paramétres Pb, « etdk.

La détermination des paramétres Ph, « et dE est décrite dans la
rubrique DETERMINATION DES PARAMETRES PID.

SORTIE ANALOGIQUE OU SORTIE DE COURANT
Le régulateur dispose d'une version avec sortie de courant électrique
analogique qui peut exécuter les fonctions suivantes :

- Sortie de Régulation de processus

- Sortie de Retransmission de PV du processus

- Sortie de Retransmission de SP du processus

En tant que sortie de régulation, elle relie la plage de variation MV (0
a 100 %) a la plage de variation de courant : 4 8 20 mA ou 0 & 20
mA.

0 % MV détermine 4 mA (ou 0 mA) sur la Sortie Analogique ;
100 % MV détermine 20 mA a la Sortie Analogique.

En tant que sortie de retransmission PV/SP du processus, le courant
électrique appliqué a la sortie analogique sera proportionnel a la
relation entre la valeur variable (PV ou SP) et la plage de
retransmission définie par les paramétres rELL etrEHL .

La sortie analogique est isolée électriquement des autres circuits du
régulateur.

Il a une précision de mesure de 0,25 % de la Plage de
Fonctionnement ou 0,4 mA.

SORTIE D’ALARME

Le régulateur dispose de deux alarmes distinctes et indépendantes :
Alarme 1 (A1) et Alarme 2 (A2), qui peuvent étre acheminées vers
n'importe laquelle des sorties disponibles du régulateur. Ces alarmes
peuvent étre configurées pour réaliser les différentes fonctions décrites
dans le Tableau 2 :

aFF | Alarme inactive. Il ne sera pas utilisé.

Alarme de valeur minimale
absolue. Elle se déclenche
lorsque la valeur de la PV
L (variable de processus -

A température) est inférieure sPA1
a la valeur définie comme
point de consigne d'alarme
(SPA1 ou SPA2).

Alarme de valeur maximale
absolue. Elle se déclenche
H, lorsque la valeur de PV est v

supérieure a la valeur SPA1
définie  comme  consigne
d'alarme.

Alarme de valeur différentielle. Ici, les paramétres
SP.A1 et SP.A2 représentent des écarts (différence)
entre PV et SP (consigne) de REGULATION.

dF —P PV
A A A A A A

SP-SPA1  SP  SP+SPA1 SV+SPA1 SP  SV-SPA1

SPAT1 positif SPA1 négatif

Alarme de valeur différentielle minimale. Elle se
déclenche lorsque la valeur de PV est inférieure au
point défini par SP-SPA1 (a I'exemple de I'Alarme 1).

dFLI T [T
A A

A A
SP — SPA1 SP
SP SP - SPA1
SPAT1 positif SPA1 négatif

Alarme de valeur différentielle maximale. Elle se
déclenche lorsque la valeur de PV est supérieure au
point défini par SP+SPA1 (& I'exemple de I'Alarme 1).

d F.H

PV

PV
SP  SP+SPA1 SP+SPA1  SP

SPA1 positif SPA1 négatif

Alarme de rupture de capteur (Sensor Break Alarm).
.Err | Elle se déclenche quand lentrée présente des
problémes tels que capteur rompu, mal branché, etc.

g Segment de Programme. Elle se déclenché dans un
r segment de programme spécifique.

Tableau 2 - Fonctions d’alarme

Remarque 1: les figures sont aussi valables pour 'Alarme 2
(GP.R2).

Remarque 2 : les alarmes configurées sur les fonctions H +, d «F et
d F.H déclenchent aussi leurs sorties associées lorsqu'une
défaillance du capteur est identifiée et signalée par le régulateur. Par
exemple, une sortie type relais, configurée pour fonctionner comme
une alarme maximale (H 1), se déclenche quand la valeur de SPAL
est dépassée et aussi quand le capteur branché & l'entrée du
régulateur rompt.




VERROUILLAGE INITIAL D’ALARME

L'option de Verrouillage Initial empéche le déclenchement de
I'alarme s'il y a une condition d’alarme dans le processus au moment
ou le régulateur est allumé. L'alarme n'est activée qu'aprés le
passage du processus a une condition de non-alarme.

Le Verrouillage Initial est utile, par exemple, lorsque l'une des
alarmes est configurée comme alarme de valeur minimale, ce qui
peut la déclencher au début du processus; un comportement
souvent indésirable.

Le Verrouillage Initial n'est pas valable pour la fonction .Err
(Rupture du Capteur).

FONCTION RUN

La fonction RUN permet a l'utilisateur d’activer ou de désactiver
I'opération du régulateur, fonctionnant comme une clé générale.

Lorsqu'elle est active (RUN = YES), le régulateur est autorisé a
opérer ses sorties de régulation et d'alarme, en fonctionnant
normalement.

Lorsqu'elle est inactive (RUN = Na), le régulateur n'opére pas sur le
processus, en désactivant complétement ses sorties. Aucune
fonction n'est exécutée. Seule l'indication de température reste en
fonctionnement.

Cette fonction est disponible dans le paramétre RUN du cycle de
fonctionnement du régulateur. L'indicateur RUN dans le panneau
frontal du régulateur s’allume quand la régulation est activée (RUN =
YES).

FONCTION SORTIE SURE EN CAS DE DEFAILLANCE DU
CAPTEUR

Cette fonction place la sortie de régulation en condition sécurisée
pour le processus quand une défaillance est identifiée a 'entrée de
capteur.

Si une défaillance est identifiée au capteur, le régulateur détermine,
pour la sortie de régulation, la valeur en pourcentage définie dans le
paramétre (E.ou. Le régulateur maintient cette condition jusqu'a ce
que le probléme soit résolu. En mode tout ou rien, les valeurs pour
«E.ou sont uniquement 0 et 100 %. Avec la régulation en mode
PID, toute valeur entre 0 et 100 % est acceptée.

FONCTION LBD - LOOP BREAK DETECTION

Le paramétre Lhdk définit un intervalle de temps maximal, en
minutes, pour que la PV réagisse a la commande de la sortie de
régulation. Si la PV ne réagit pas de maniere adéquate pendant cet
intervalle, le régulateur affiche a I'écran I'occurrence d’'un événement
LBD, indiquant des problemes a la boucle (loop) de régulation.

L’événement LBD peut également étre dirigé vers un des canaux de
sortie du régulateur. Pour ce faire, il suffit de configurer le canal de
sortie désiré avec la fonction Ldb pour qu'elle se déclenche le cas
échéant.

Si configurée avec une valeur 0 (zéro), cette fonction est désactivée.

Cette fonction permet a l'utilisateur de détecter des problémes
d'installation, comme par exemple, un actionneur défectueux, une
panne d’alimentation, etc.

OFFSET

Il permet a I'utilisateur de réaliser de petits réglages dans l'indication
de la PV et de corriger, par exemple, des erreurs de mesure
apparaissant lors de la substitution du capteur de température.

MINUTERIES
Le régulateur dispose de deux minuteries (T1 et T2) pouvant
fonctionner indépendamment de la régulation de la température.

Les parametres définissant le mode de fonctionnement de ces
minuteries sont réunis dans le cycle de Minuterie.

Le comptage de temps commence toujours par T1 et, a la fin de
cette période, commence le comptage de T2.

La base de temps peut étre définie comme HH:MM ou MM:SS dans
le paramétre k. Eh.

Toute sortie du régulateur peut étre liée aux minuteries.

Un paramétre spécial (£.RUN) permet de désactiver la régulation de
température a la fin de la temporisation.

Les indicateurs A3 et A4, a l'avant du régulateur, sont liés aux
conditions des temporisations T1 et T2, respectivement.

MINUTERIE T1

T1 est la minuterie principale. Son mode de fonctionnement est défini
par le réglage de deux parametres :

k.Skr Déclenchement de la temporisation ;

k.End Comportement de la sortie pendant la temporisation.

Remarque 3 : le parametre de réglage de T1 peut étre également
présenté dans le cycle de fonctionnement du régulateur par le
paramétre k 1.E.

DECLENCHEMENT DE LA MINUTERIE T1

La minuterie T1 a trois options de déclenchement disponibles dans le
paramétre k.Skr :

E.SEF |1l définit le mode de démarrage de la temporisation de
Timer Start | T1.
oFF Temporisation inactive (T1 et T2). Les autres

paramétres concernant la temporisation ne
seront pas présentés.

SP 1l démarre le comptage de temps lorsque la
valeur de température mesurée (PV) atteint la
consigne de température (SP) définie pour le
processus.

F comptage de temps démarre par la touche
4B

Une fois la temporisation démarrée, un appui
bref (1 's) sur I'arréte. Appuyer brievement
sur €] reprend la temporisation. Un appui long
(3 s) sur finit immédiatement le cycle de
temporisation en cours.
Remarque 4 le déclenchement de la
temporisation par la touche est lié¢ ala
condition de régulation active (RUN =YES).

RUN 1l démarre le comptage de temps lors de
I'activation de la régulation (RUN =YEG).

Remarque 5 : le déclenchement de la temporisation par la touche
est lié & la condition de régulation active (RUN =YEG).

Remarque 6 : Dans le paramétre k.Skr, I'option aFF désactive
complétement les minuteries T1 et T2 et cache tous les parametres
concernant cette fonctionnalité.




COMPORTEMENT DE LA SORTIE T1 PENDANT T1
La sortie T1 a deux possibilités de comportement différentes lors de
la temporisation T1. Le paramétre k.End permet de le définir.

L'indicateur A3 & lavant du régulateur indique ['étape de
temporisation courant.

E.End |Comportement de la sortie T1 & la fin de la
TimerEnd | temporisation T1.

La sortie de T1 est activée (an) a la fin de T1.
Lorsque la temporisation T1 démarre, la sortie
T1 reste inactive. A la fin de la temporisation, la
sortie T1 est activée et restera dans cette
condition jusqu'a ce qu'un nouveau cycle
commence.

L'indicateur A3 clignote  pendant Ila
temporisation de T1. Apres T1, il reste allumé
en signalant que la sortie est encore active
(voir Remarque 7).

oFF La sortie de T1 est désactivée (aFF) & la fin
de T1. Dans ce mode, la sortie de T1 est
activée lors du démarrage de la temporisation
de T1 et est désactivée a la fin de cette
temporisation.
L'indicateur A3 clignote  pendant la

temporisation de T1 et s'éteint définitivement a
la fin de T1 (voir Remarque 7).

on

Remarque 7 : si la temporisation est interrompue par le
déclenchement de la touche , lindicateur respectif (A3 ou A4)
commencera a clignoter rapidement.

COMPORTEMENT DE LA REGULATION DE TEMPERATURE A
LA FIN DE LA TEMPORISATION

Pendant la temporisation des intervalles T1 et T2, la régulation de
température fonctionne selon sa configuration de maniére
indépendante. Cependant, a la fin de lintervalle T1 + T2, il est
possible de configurer le régulateur pour désactiver la régulation de
température, en amenant la condition du paramétre RUN & NO.
Dans le cycle de temporisation du régulateur, le paramétre k.RUN
permet de créer la définition souhaitée :

E.RUN | Comportement de la régulation de température a la fin
Timer Run | des temporisations T1 + T2.

on La régulation de température continue a
fonctionner.

oFF La régulaton termine & la fin de la
temporisation (RUN =No) (voir Remarque 5).

MINUTERIE T2

C'est une minuterie secondaire. Elle démarre sa temporisation
toujours a la fin de T1. Elle peut étre liée aussi a toutes les sorties
disponibles du régulateur. La sortie liée s'active toujours au début de
T2 et se désactive a la fin.

L'indicateur A4 signale la condition de temporisation T2 :
e T2en cours = A4 clignote ;
e T2n'apas démarré ou est déja finie = A4 éteint.

DIRECTION DE LA TEMPORISATION

Le comptage de temps des deux minuteries peut avoir lieu en mode
progressif ou a rebours. Le compte progressif (UP) commence a
zéro et va jusqu'au temps de lintervalle programmé (T1, T2). Le
compte a rebours (DOWN) commence a la valeur de l'intervalle de
temps programmé et redescend & zéro.

Le paramétre k.d i définit la direction de la temporisation.

E.d «~ |Direction du comptage de la temporisation de T1.
Timer Direction| P Comptage progressif commengant & zéro.

dn Comptage a rebours.

BASE DE TEMPS DES MINUTERIES

Le parametre kE.kh dans le cycle minuterie définit la base de temps
a utiliser. Les options sont :

HH:MM  Les intervalles de temps T1 et T2 sont affichés en
heures et minutes.

MM:S55 Les intervalles de temps T1 et T2 sont affichés en
minutes et secondes.

INTERFACE USB

L'interface USB est utilisée lors de la CONFIGURATION, la
SURVEILLANCE ou de la MISE A JOUR du régulateur. Pour ce
faire, le logiciel QuickTune doit étre utilisé. Il offre des fonctionnalités
permettant de créer, visualiser, sauvegarder et ouvrir les paramétres
a partir de I'appareil ou des fichiers qui se trouvent dans votre
ordinateur. La fonctionnalitt de sauvegarder et d'ouvrir des
paramétres dans les fichiers rend possible des transferts entre les
appareils et aussi de réaliser de copies de sauvegarde.

Pour des modeles spécifiques, le QuickTune permet la mise a jour
du micrologiciel du régulateur a I'aide de I'interface USB.

Pour la SURVEILLANCE, il est possible d'utiliser tout logiciel de
surveillance (SCADA) ou de laboratoire fournissant un support a la
communication MODBUS RTU, sur un port de communication série.
Lorsqu'il est connecté au port USB d’un ordinateur, le régulateur est
reconnu comme un port sériel conventionnel (COM x).

Utilisez le logiciel QuickTune ou consultez le GESTIONNAIRE DE
PERIPHERIQUES sur le TABLEAU DE BORD Windows pour
identifier le port COM affecté au régulateur.

Pour réaliser la SURVEILLANCE, consultez le mappage de la
mémoire MODBUS dans le manuel de communication du régulateur
et la documentation de votre logiciel de surveillance.

Suivez les étapes ci-dessous pour utiliser la communication USB de

I'appareil :

1. Téléchargez le logiciel gratuit QuickTune sur notre site Web et
installez-le sur votre ordinateur. Avec le logiciel, seront également
installés les pilotes USB nécessaires a la mise en
communication.

2. Connectez I'appareil a l'ordinateur avec le cable USB. Le
régulateur ne requiert pas d’alimentation, le port USB lui fournira
I'alimentation suffisante a la mise en communication (d’autres
fonctions de [l'appareil peuvent éventuellement ne pas
fonctionner).

3. Ouvrez le logiciel QuickTune, configurez la communication et
démarrez la reconnaissance de I'appareil.

L'interface USB N’EST PAS ISOLEE de I'entrée de
signal (INPUT) et des entrées et sorties
numériques du régulateur. Son but est une

utilisation temporaire pendant la
CONFIGURATION et les périodes de
SURVEILLANCE.

Pour assurer la sécurité du personnel et des
équipements, elle ne devra étre utilisée que
lorsque I'appareil est totalement déconnecté des
signaux d’entrée et de sortie.

CE L'utilisation de linterface USB en toute autre

circonstance de connexion est possible, mais
exige une analyse minutieuse de la part du
responsable de I'installation.

Pour longues périodes de SURVEILLANCE avec
les entrées et sorties branchées, il est
recommandé  d’utiliser linterface = RS485,
disponible ou optionnelle pour la plupart de nos
produits.




FONCTIONNEMENT

Le panneau frontal du régulateur et ses parties sont montrés a la
Figure 3:

7~ A\
Afficher
Indicateurs
EXIEF] AT MAN
Clavier RUN oUT
Figure 3—  Identification des parties du panneau frontal

Afficheur: il affiche la variable mesurée, les symboles des
paramétres de configuration et ses valeurs / conditions respectives.

Indicateur Tx/Rx : il clignote chaque fois que le régulateur échange
données avec le réseau de communication RS485.

Indicateur AT : il reste allumé pendant le processus de réglage
automatique du régulateur.

Indicateur MAN : il s’allume lorsque I'appareil est en mode manuel.

Indicateur RUN : il s’allume si la régulation est active (RUN = 4ES).
Quand clignote, il indique que I'exécution d’'un programme a été
arrétée.

Indicateur OUT : il indique I'état instantané de la ou des sorties de
régulation.

Indicateurs A1 et A2: ils signalisent I'occurrence d'une condition
d’alarme.

Indicateur A3 : il indique la condition de la minuterie T1.

Indicateur A4 : il indique la condition de la minuterie T2.

Indicateurs °C / °F : ils indiquent I'unité de température configurée.
Touche ﬂ: utilisée pour faire défiler les différents paramétres et
cycles de parametres.

Touches augmenter E et diminuer a . elles permettent de
modifier les valeurs des paramétres.

Touche : touche utilisée pour faire revenir des paramétres
pendant la configuration et pour exécuter des fonctions spéciales.

DEMARRAGE

Quand il est mis sous tension, le régulateur affiche le numéro de la
version logicielle actuelle pendant les trois premiéres secondes.
Puis, dans I'afficheur supérieur, il affiche la valeur de la variable de
processus (PV) mesurée (température). L'afficheur inférieur, appelé
Ecran d'Indication, montre la valeur de la consigne (SP).

Le régulateur doit étre configuré avant d'étre mis en service. La
configuration consiste a définir chacun des paramétres présentés.
L'utilisateur doit comprendre leur importance et définir une condition
ou valeur valable pour chacun d’entre eux.

Les parametres sont réunis en groupes appelés Cycles de
Paramétres. Les sept cycles de paramétres sont :

1 - Fonctionnement / 2 — Réglage / 3 — Programmes / 4 — Alarmes /
5— Entrée / 6 — Minuterie / 7 - Etalonnage

La touche ﬂ donne accés aux cycles et ses paramétres.

II' suffit de la maintenir appuyée pour que, toutes les deux secondes,
le régulateur passe d’'un cycle a l'autre, en présentant le premier
paramétre de chacun :

PV >> Akun >> Pr.kh >> Fu.AR1 >> EYPE >>PASS >> PV ..

Pour accéder au cycle désiré, relacher la touche ﬂ quand son
premier paramétre s'affiche. Pour avancer dans les paramétres de
ce cycle, appuyer briévement sur la touche ﬂ Pour retourner a
d'autres parametres, utiliser la touche .

Le symbole de chaque paramétre saffiche sur I'afficheur supérieur et
sa valeur / condition sur I'afficheur inférieur.

Selon la Protection de Configuration configurée, le paramétre PASS
s'affiche en premier sur le cycle ol commence la protection. Voir le
chapitre PROTECTION DE CONFIGURATION.

DESCRIPTION DES PARAMETRES
CYCLE DE FONCTIONNEMENT

PV +SP |Ecran d’'Indication de la PV. L'afficheur supérieur
(blanc) présente la valeur de la variable mesurée
(PV - température). L'afficheur inférieur (vert)
présente la consigne (SP) de régulation.

PV+TM |Ecran d'indication de la PV et comptage de T1.

L'afficheur supérieur (blanc) affiche la valeur de
température mesurée (PV).

E1 Réglage de l'intervalle de temps T1. De 00:00 a
Timer 1 99:59 (HH:MM ou MM:SS).
Ce paramétre est affiché dans ce cycle si déterminé
par le paramétre k 1.E.

[kr | Mode de régulation :
Control Auta Mode de régulation automatique.

MAN  Mode de régulation manuelle.

Transfert ~ sans  a-coups  entre
automatique et manuel.

Transfert sans a-coups entre automatique et
manuel.

PV/MV |Ecran de MV: la valeur de la PV s'affiche dans
I'afficheur supérieur et, dans ['afficheur inférieur,
s'affiche la valeur de MV, en pourcentage,
appliquée a la sortie de régulation.

En mode de régulation automatique, la valeur de
MV ne peut étre qu’affichée. En mode de régulation
manuelle, la valeur de MV peut étre modifiée par
['utilisateur.

La valeur de MV clignote sans cesse pour
différencier cet écran de celui de PV+SP.

GP.A1 |SP dalarme: valeur définissant le point de
5P A2 déclenchement des sorties d’'alarme. Pour les

. alarmes configurées avec la fonction Différentielle,
Sefpoint Alarm | ceg parameétres définissent les écarts.

Ce paramétre n'est pas utilisé pour la fonction
Err.

Ils ne s’affichent sur ce cycle que quand ils ont été
activés par les paramétres SP 1.E et GP2.E.

PRL Il sélectionne le programme de rampes et paliers a

Program | EX€cuter.

NONE Il n'exécute pas de programme ;
1a5 Nombre du programme a exécuter.

Les sorties étant actives (RUN=YES), le
programme sélectionné sera exécuté
immédiatement.

P SEL |Ecran seulement indicatif. Lorsqu'un programme
est en cours d’exécution, il affiche le numéro du

Program Segment T .
segment en cours d’exécution, de 1 a 4.

E.SEL |Ecran seulement indicatif. Lorsqu'un programme
est en cours d’exécution, il indique le temps restant

Time Segment | . ; 1w -
jusqu'a la fin du segment en exécution, dans I'unité
de temps adoptée dans la Base de Temps des
Programmes (Pr.th).

RUN Fonction RUN. Elle active le fonctionnement du

régulateur.




Run

YES Régulation active ;

No Régulation non active.

CYCLE DE RE

GLAGE

B4 SortiedeT1;
k2 Sortiede T2;
Lhd Sortie pour la fonction LBD.

Akun

Auto Tune

Active le réglage automatique des paramétres PID
(Ph, r,dE).

oFF
FASE
FULL

Consulter le  chapitre
PARAMETRES PID.

Réglage automatique désactivé ;
Réglage en mode rapide ;

Réglage en mode précis.

DEFINITION _ DES

Pb

Proporcional Band

Bande Proportionnelle : valeur de la composante
P du mode de régulation PID, exprimée en
pourcentage de la plage maximale du type d’entrée.
Réglage de 0 a 500.0 %.

Quand en 0.0 (zéro), le mode de régulation est
en tout ou rien.

Taux Intégral : valeur de la composante | du mode

out3

output 3

Sur les modéles de régulateur avec la fonction de
Sortie Analogique, les options de configuration
OUT3 sont :

oFF
£.0.20
C.4.20
P.0.20

Sortie non utilisée ;
Sortie de régulation 0 a 20 mA ;
Sortie de régulation 4 a 20 mA ;

Retransmission & 0 a 20 mA de la valeur
de température mesurée (PV) ;

P.4.20 Retransmission & 4 & 20 mA de la valeur

de température mesurée (PV) ;

5.0.20 Retransmission de 0 & 20 mA de la

valeur définie de Setpoint (SP) ;

5.4.20 Retransmission de 4 & 20 mA de la

valeur définie de Setpoint (SP).

CYCLE DE PROGRAMMES

Derivative Time

r
Integral Rate | 4€ régulation PID, en répétitions par minute (reset).
Réglage de 0 a 24.00.
Affiché seulement si la bande proportionnelle # 0.
dk Temps Dérivé : valeur de la composante D du

mode de régulation PID, en secondes. Réglage de
0 & 250.0 secondes.

Affiché seulement si la bande proportionnelle # 0.

HYGL | Hystérésis de Régulation : valeur d’hystérésis
Hysteresis | POUT la régulation tout ou rien. Reglage entre 0 et
la largeur de la plage de mesure du type d'entrée
sélectionné.
Affiché seulement si la bande proportionnelle # 0.
[k Temps du Cycle MLI: valeur en secondes du
Cycle Time | Periode du cycle MLI de regulation PID. Reglage
de 0.5 a 100.0 secondes.
Lorsqu'on utilise des contacteurs, la valeur pour le
paramétre cycle time doit étre supérieure & 10
secondes.
Affiché seulement si la bande proportionnelle # 0.
Ack Logique de régulation :
Action N . .
rE A action inverse. Propre pour le
chauffage. Active la sortie de régulation
quand la PV est inférieure au SP.

d i A action directe. Propre pour le
refroidissement. Active la sortie de
régulation quand la PV est supérieure au
SP.

GF GE |Démarrage Progressif: intervalle de temps, en

softstart | S€CONdes, pendant lequel le régulateur limite la
vitesse d’accroissement de la sortie de régulation
(MV).
Sur zéro (0), le démarrage progressif est désactive.

oukt 1 Mode de fonctionnement des canaux de sorties
OUT1, OUT2, OUT3 et OUT4 :

oukd

ouk3 oFF  Sortie non utilisée ;

oukY [Erl  Sortie de régulation ;

Output R4 Sortie dalarme 1 ;

A2 Sortie d'alarme 2 ;

AR1.A2 Sortie dalarmes 1et2:

Pr.kh

Program Time
Base

Base de temps des programmes : définit la base
de temps adoptée par les programmes en édition
ainsi que ceux déja élaborés.

HH:MM Base de temps sur heure:minute ;

MM:55 Base de temps sur minute:seconde.

Pr R

Program
restore

Fonction Reprendre Programme. Parametre
définissant le comportement du régulateur lorsqu'il
revient d'une panne de courant pendant I'exécution
d'un programme de rampes et paliers.

Pral
P.SEL
k.SEL

oFF

Reprend au début du programme ;
Reprend au début du segment ;
Reprend au point exact ou il a arrété ;

Reprend avec la régulation inactive (RUN
=Nn).

Pr n
Program Number

Programme en édition. Sélectionne le programme
de rampes et paliers a étre défini aux écrans
suivants de ce cycle.

II'y a 5 programmes possibles (1 - 5).

P.tol Ecart maximal admissible entre PV et SP. Si
Program | 4épassé, le programme est suspendu (cesse de
Tolerance | compter le temps) jusqu’a ce que la valeur de PV soit
dans la plage d’écart admissible.
La valeur zéro (0) désactive la fonction.
P.SPO |SP's de programme, 0 & 4 : ensemble de 5 valeurs
PSPy de SP qui définissent le profil du programme de
. rampes et paliers.
Program SP
PLEAY Temps des segments du programme, 1 a 4 : définit
P EY la durée, en secondes ou en minutes, de chacun
: des 4 segments du programme en édition.
Program Time
PEA1 Alarme de segment de programme (alarme
P EY d’'événement) : paramétres qui définissent quelles
: alarmes doivent étre déclenchées pendant
Program I'exécution d’'un segment du programme.
Event

aFF Ne pas déclencher I'alarme dans ce
segment ;

A1 Déclencher lalarme 1 quand le
programme atteint ce segment ;




R2 Déclencher lalarme 2 quand le
programme atteint ce segment ;

A1.A2 Déclencher les alarmes 1 et 2 quand le

programme atteint ce segment.

Les alarmes adoptées doivent encore étre
configurés avec la fonction d’alarme d'événement
r5.

CYCLE D’ENTREE

LP

Link Program

Lier les programmes : a la fin de I'exécution d’'un
programme, un autre programme peut étre exécuté
immédiatement apres.

0 Ne pas lier a autre programme ;

1a5 Numéro du programme a lier.

Alarm Hysteresis

CYCLE D’ALARMES
Fu.R1 |Fonctions d’alarme: définit la fonction des
Fu.R2 alarmes parmi les options du Tableau 2.
Function Alarm
GP.A1 |Point de consigne (SP) d’alarme: valeur
5P AR définissant le point de déclenchement des sorties
- d'alarme. Pour les alarmes configurées comme
Setpoint Alarm | différentielles, ces paramétres définissent les
écarts.
Ce paramétre n'est pas utilisé pour les fonctions
d'alarme oFF, Err ourG.
SP1.E |l permet d'afficher les paramétres SPA1 et SPA2
également sur le Cycle de fonctionnement du
SPe.E régulateur.
Setpoint Enable
YES Affiche le paramétre SPA1/SPA2 sur le
cycle de fonctionnement ;
No Naffiche pas le paramétre SPA1/SPA2
sur le cycle de fonctionnement.
Ce paramétre n'est pas utilisé pour les fonctions
d'alarme aFF, Err our§.
bL.R1 | Verrouillage initial d’alarmes.
bL.RZ YES Active le verrouillage initial ;
Blocking Alarm
No Désactive le verrouillage initial.
Ce paramétre n'est pas utilisé pour la fonction
d’alarme oFF.
HY.A1 |Hystérésis dalarme: définit la différence entre la
HY.AC valeur de la PV ou I'alarme se déclenche et celle ou

elle s'arréte.

Ce paramétre n'est pas utilisé pour les fonctions
d'alarme aFF, Err our§.

FLSH

Flash

Il signale l'occurrence de conditions d’alarme en
faisant clignoter lindication de la PV sur I'écran
d'affichage.

YES Active la signalisation d'alarme faisant
clignoter la PV ;

No Désactive la signalisation d'alarme

faisant clignoter la PV.

Ce paramétre n'est pas utilisé pour la fonction

d'alarme oFF.

EYPE | Type d’entrée : sélectionne le type d’entrée utilisé
Type par le régulateur. Voir le Tableau 1.
() Ec J -1102950°C/-166 a 1742 °F
(K) Ec K -150a1370°C/-238 22498 °F
(T) kc B -1602400 °C/-256 a 752 °F
(S) keh -502a1760 °C /-58 a 3200 °F
(Pt100) PE  -200 &850 °C/-328 a 1562 °F
FLErF Filtre numérique d’entrée : utilisé pour améliorer la
Filter stabilité du signal mesuré (PV). La valeur définie
correspond a la valeur de la constante de temps en
secondes (s). Réglable entre 0 et 300 s.
dP.Pa Décimale : définit I'affichage de la décimale.
Decimal Point

un « B | Unité: définit 'unité de température a étre utilisée.

Unit O[  Affichage en Celsius ;

OF  Affichage en Fahrenheit.
OFFS Décalage : parametre permettant a I'utilisateur de
Offset corriger la valeur de PV affichée.

. éfinit la limite inférieure pour le réglage du poin
GP.LL | Définit la limite inféri le réglage du point
SP Low Limit | d& consigne.

GP HL | Définit la limite supérieure pour le réglage du point

SP High Limit | de consigne.
RE.LL |Définit la limite inférieure de la plage de
Retransmission | "€transmission SP ou PV sur OUT3.

LowLimit | Paramétre affiché uniquement lors de la sélection
d'une des fonctions de Retransmission disponibles
pour la Sortie Analogique.

RE HL |Définit la limite supérieure de la plage de

Retransmission | Fétransmission SP ou PV sur OUT3.

High Limit | Paramétre affiché uniquement lors de la sélection
d'une des fonctions de Retransmission disponibles
pour la Sortie Analogique.

Lbd.E |Intervalle de temps de la fonction LBD : intervalle

Loop Break | d€ temps maximal, en minutes, pour la réaction de

Detection Time

la PV aux commandes de la sortie de régulation.

{E.ou | Valeur en pourcentage & appliquer a la sortie en
Input Error Output| @S de défaillance du capteur branché sur I'entrée
du régulateur (INPUT).
bAud | Vitesse de transmission de la communication
BaudRate | S€rie. Disponible dans le débit en bauds suivante
(en kbps) :
1.2,2.4,4.8,9.6,19.2,38.4,57.6 et 115.2
PrEY | Parité de la communication série.
Parity NONE  Sans parité ;
EVEN  Parité paire ;
odd Parité impaire.
Rddr | Adresse identifiant le régulateur dans le réseau de
Adress communication série, entre 1 et 247.




CYCLE MINUTERIE LL
n. Déclaration du signal d’étalonnage de début de
E.SE~ | Définit le mode de démarrage de la temporisation InputLow | plage appliqué & I'entrée analogique.
. de T Calibration
Timer Start :
oFF Minuteries inactives (voir Remarque 8) ; l”'H[ Déclaration du signal d’étalonnage de fin de plage
) , Input High | gppliqué a I'entrée analogique.
SP Démarre quand PV atteint SP ; Calibration
La touche (B démarre, arrét et reprend la RolL | Etalonnage utilisateur de la sortie analogique (AO).
temporisation (voir Remarque 8) ; Analog Output | DéClaration de la valeur du courant électrique
Low Calibration | présent dans la sortie analogique. Réglages du
RLIN Commence quand la régulation est activée point inférieur.
(RUN =4ES). Voir le chapitre MAINTENANCE.
k.d | Direction du comptage de la temporisation T1. RoHC | Etalonnage utilisateur de la Sortie Analogique (AO).
Timer Direction uP  Compte progressif, commencant & zéro ; Analog Output | DéClaration de la valeur du courant électrique
High Calibration | présent dans la sortie analogique. Réglages du
dn Compte a rebours. point supérieur.
E.kb  |Base de temps des minuteries : définit la base de Voir le chapitre MAINTENANCE.
Timer time base | {eMPS adoptee par la temporisation. RESE  |Rétablit I'étalonnage d’entrée d'usine, en effagant
HH:MM  Base de temps sur secondes ; Restore toutes les modifications faites par I'utilisateur.
MM:55  Base de temps sur minutes. Cd Température de Soudure Froide du régulateur.
E 1 Réglage de l'intervalle de temps T1. De 00:00 & Cold Junction | Il n'est pas utilisé pour la fonction de type d’entrée
rmer1 | 99:59 (HH:MM ou MM:SS). PE.
E1E Afficher le paramétre Réglage de lintervalle de PRS.LC lt::)ir'?jrts (;ji:‘érgﬁ?gz zz:o nouveau code  d'acces,
Timer Enable | t€MPS T1 (£ 1) dans le cycle de fonctionnement. Password Change| '0U) :
ygg Afficher T1 dans le cycle de Prob | tiabitle niveau de protection. Voir le Tableau 3.
fonctionnement ; Protection
No Ne pas afficher T1 dans le cycle de H.Prl Active la fonction Hold Program par la touche .
fonctionnement. Hold Program
E.End |Comportement de la sortie T1 a la fin de la CEr.E |l autorise laffichage du paramétre Régulation
Timereng | teMporisation de T1. Run Enable (!;l::-l)t dansDIe cycle de forj(t:tionntle'n"itglpt tdu
) e _ régulateur. Dans ce paramétre, [lutilisateur
an  Sortie T1 s'active alafin de T1; détermine le mode de fonctionnement du
ofFF Sortie T1 se désactive a la fin de T1. regulateur :
ke Réglage de l'intervalle de temps T2. De 00:00 & Auka  Mode de régulation automatique ;
rimerz | 99:59 (HHMM ou MM:SS). Intervalle de temps MAN  Mode de régulation manuelle.
pendant lequel la sortie T2 reste active aprés la fin
de la temporisation T1. PRL.E |l autorise I'affichage du paramétre Exécuter
. . . ) Programme (E.Pr) dans le cycle de
Run Enable
E.RUN Comportemen.t dg la régulation de température a la fonctionnement du régulateur.
rmerrun | fin des temporisations T1 + T2.
La régulation de température rests en RUN.E | Active raffichage du paramétre RUN dans le cycle
an  ours - Run Enable | d€ fonctionnement.
La regulation de température est anH | Affche tes quatre premiers chiffres du numéro de
aFF désactivée a la fin de la temporisation Serial Number | sgrie électronique de 'appareil.
(RUN =Na). High
Remarque 8: Dans le paramétre k.Skr, I'option oFF désactive Snl. Affiche les quatre derniers chiffres du numéro de
complétement les minuteries T1 et T2 et cache tous les paramétres Se”a’L Q’xmbef série électronique de I'appareil.

concernant cette fonctionnalité.

CYCLE D’ETALONNAGE

Tous les types d’entrée sont étalonnés d’usine. Si un
réétalonnage est nécessaire, il devrait étre effectué par un
professionnel spécialisé. En cas d’accés accidentel a ce cycle,
ne pas modifier ses paramétres.

PROTECTION DE CONFIGURATION

Le régulateur permet de protéger la configuration de I'utilisateur en
empéchant toute modification indue. Le paramétre Protection
(Prok), dans le Cycle d'étalonnage, détermine le niveau de
protection & adopter, en limitant I'accés aux cycles, comme indiqué
au tableau suivant.

PARSY | Saisie du code d'accés. Ce parametre est affiché
passworg | AVant les cycles protégés. Rt CYCLES PROTEGES
Voir  la section PROTECTION DE .
CONFIGURATION. 1 Ne protége que le Cycle d’Etalonnage.
[ALL | Permet détalonner le régulateur. Quand 9 Protege les cycles de Minuterie et
Calibration | 'ét@lonnage est désactivé, les paramétres y d'Etalonnage.
associes sont masques. 3 Protége les cycles dEntrée, de Minuterie et
d’Etalonnage.




NIVEAU DE Lr
PROTECTION CYCLES PROTEGES
4 Protége les cycles d'Alarmes, d'Entrée, de
Minuterie et d’Etalonnage.
5 Protege les cycles de Programmes,

d’Alarmes, d’Entrée et d’Etalonnage.

Protege les cycles de Réglage, de
6 Programmes, ) d’Alarmes, d’Entrée, de
Minuterie et d’Etalonnage.

Protége tous les cycles, sauf I'écran de SP du
cycle de fonctionnement.

8 Protege tous les cycles, y compris le SP.

Tableau 3 - Niveaux de protection de configuration

CODE D’ACCES

Pour accéder aux niveaux protégés, I'utilisateur doit saisir son Code
d’Accés. Si saisi correctement, il peut modifier la configuration des
paramétres de ces niveaux. Le code d'accés est saisi dans le
paramétre PRSS, qui s'affiche sur le premier des cycles protégés.
Sans ce code, les parametres des niveaux protégés ne peuvent
qu'étre visualisés.

Le code daccés est défini par I'utilisateur dans le paramétre
Password Change (PRG.L), présent sur le Cycle d’Etalonnage.
Les régulateurs sont livrés d’usine avec le code d’accés
« 1111 ».

PROTECTION DU CODE D’ACCES

Le régulateur est muni d'un systéme de sécurité qui empéche la
saisie d'innombrables tentatives de parvenir au code correct. Aprés
la cinquiéme tentative erronée, le régulateur n'accepte plus de codes
pendant 10 minutes.

CODE MAITRE

En cas d’oubli du code d’acces, I'utilisateur peut utiliser la fonction de
Code Maitre. Ce code, quand saisi, permet I'accés au paramétre
Password Change (PRS.L), ce qui permet a I'utilisateur de définir
un nouveau code d'accés au régulateur.

Le code maitre est composé par les trois derniers chiffres du numéro
de série du régulateur additionnés au numéro 9000.

Le code maitre d’'un appareil dont le numéro de série est 07154321,
par exemple, sera 9321.

PROGRAMME DE RAMPES ET DE PALIERS

Caractéristique permettant 'élaboration d’'un profil de comportement
pour le processus. Chaque programme comprend un ensemble de
jusqu'd quatre segments, appelé PROGRAMME DE RAMPES ET
PALIERS, défini par les valeurs du point de consigne (setpoint — SP) et
les intervalles de temps.

On peut créer jusqua cinqg programmes de rampes et paliers
différents. La figure suivante montre un modéle du programme :

SETPOINT

SEGMENT 3

SEGMENT 1

—
T T2 m T4 TEMPS

Figure 4—  Exemple d'un programme de rampes et paliers

Une fois le programme défini et exécuté, le régulateur génére
automatiquement le point de consigne en fonction du programme
élaboré.

Pour exécuter un programme avec un nombre de segments inférieur
a quatre (4), il suffit de programmer zéro (0) pour le temps du
segment suivant au dernier segment désiré.

La fonction tolérance de programme P.kal définit I'écart maximal
entre la PV et le SP pendant I'exécution du programme. Si cet écart
est dépassé, le comptage de temps est interrompu jusqu'a ce que
I'écart se situe dans les limites de la tolérance programmée (donne
la priorité a SP). Si zéro est défini dans la tolérance, le régulateur
exécute le programme défini sans tenir compte des écarts entre PV
et SP (donne la priorité au temps).

La limite de temps configurable pour chaque segment est de 5999,
pouvant étre présenté soit en secondes, soit en minutes, selon la
base de temps définie.

REPRENDRE LE PROGRAMME APRES UNE PANNE DE
COURANT (PROGRAM RESTORE)

Fonction qui définit le comportement du régulateur lorsqu'il revient
d’une panne de courant au milieu de I'exécution d’'un programme de
rampes et paliers. Les options sont :

Prali  Reprend au début du programme ;
P.SEL  Reprend au début du segment ;

E.SEL  Reprend au point exact du segment du programme
avant la panne de courant (*) ;

oFF  Reprend avec régulation inactive (RUN =No).

(*) Dans loption Reprend au point exact (E.SEL), on doit
considérer une incertitude allant jusqu’a une minute entre l'instant du
segment au moment de la panne de courant et I'instant du segment
effectivement adopté a la reprise de I'exécution du programme au
moment du retour de I'alimentation.

L'option E.SEL se déclenche selon la configuration définie dans le
parameétre P.kal . Elle a, donc, les fonctionnalités suivantes :

1 P.kol étant sur zéro, le régulateur reprend I'exécution du
programme immédiatement aprés la reprise de courant, au point
et segment ou il a arrété, indépendamment de la valeur de PV &
ce moment-1a.

2 P.kol étant différent de zéro, le régulateur attend que la PV
entre la plage d'écart définie dans P.kal pour reprendre
I'exécution du programme.

LIEN DE PROGRAMMES

Il est possible de créer un programme plus grand et plus complexe
comprenant jusqu'a 20 segments et reliant les 5 programmes. Ainsi,
a la fin de l'exécution d'un programme, le régulateur commence
immédiatement I'exécution d'un autre.

Lors de I'élaboration d'un programme, on doit définir dans I'écran LP
s'il y aura ou non une liaison avec un autre programme.

Pour que le régulateur puisse exécuter en permanence un ou
plusieurs programmes particuliers, il suffit de connecter un
programme a lui-méme ou le dernier programme au premier.

SETPOINT

Programme 1

Programme 2
sP2

A
y

—— e —_— '

—— — —
™ T e ™ T T2 T T4 TEMPS

Figure 5-  Exemple de programmes reliés




ALARME D’EVENEMENT

La fonction Alarme d'Evénement permet de configurer le
déclenchement des alarmes dans certains segments d'un
programme.

Pour que cette fonction opére, les alarmes & déclencher doivent étre
réglées surr§ et configurées dans les paramétres PE 1 a PEY.

FONCTION HOLD PROGRAM

Cette fonction arréte I'exécution du programme quand la touche
est pressée. Le paramétre H.Pr[, du cycle d’étalonnage, permet la
touche |gg] d’exécuter cette fonction.

Appuyer sur la touche pendant 1 seconde pour arréter le
programme immédiatement. Appuyer a nouveau, pendant 1
seconde, pour reprendre son exécution.

Si le programme est arrété, l'indicateur RUN du panneau frontal
clignote sans cesser.

DEFINITION DES PARAMETRES PID

Pendant le réglage automatique, le processus est contrélé en mode
tout ou rien selon le point de consigne (SP) programmé. Le réglage
automatique peut prendre plusieurs minutes pour étre fini selon le
processus. Le procédé recommandé pour I'exécuter est le suivant :

o Régler la valeur de SP désiré pour le processus.

e Activer le réglage automatique sur l'écran Akun en
sélectionnant FASE ou FULL .

L'option FRSE exécute un réglage le plus rapide possible, alors que
I'option FULL donne la priorité & un réglage plus précis.

Pendant le réglage automatique, I'indicateur TUNE reste allumé a
I'afficheur. L'utilisateur doit attendre la fin du réglage pour utiliser le
régulateur.

Le réglage automatique peut engendrer des oscillations de la PV
autour du point de consigne dans le processus.

Si le réglage ne produit pas une régulation satisfaisante, le Tableau 4
montre comment corriger le comportement du processus:

PARAMETRE PROBLEME CONSTATE | SOLUTION

Bande Réponse lente Diminuer
proportionnelle Forte oscillation Augmenter
o Réponse lente Augmenter

Taux d’intégration — —
Forte oscillation Diminuer
L Réponse lente ou instabilité Diminuer
Temps dérivé —

Forte oscillation Augmenter

Tableau 4 - Orientation pour le réglage manuel des parametres PID

ENTRETIEN
PROBLEMES AVEC LE REGULATEUR

La plupart des problémes d'utilisation du régulateur se doivent a des
erreurs de raccordement et de configuration. Une révision finale peut
éviter des dommages et des pertes de temps.

Le régulateur affiche quelques messages qui aident I'utilisateur a
identifier les problemes.

MESSAGE DESCRIPTION DU PROBLEME
---- Entrée ouverte. Sans capteur ou signal.
E Problémes de raccordement et/ou configuration.
I'I'ELII' P . T
Vérifier les branchements et la configuration.

Tableau 5~ Messages d'erreur

Les autres messages d'erreur affichés par le régulateur représentent
des dommages internes qui requiérent nécessairement l'envoi de
I'équipement en maintenance.

ETALONNAGE DE L’ENTREE

Tous les types d’entrée du régulateur sont déja étalonnés en usine,
alors, le réétalonnage n'est pas recommandé pour des opérateurs
sans expérience. Si le réétalonnage d’une entrée est requis,
procéder comme suit :

a) Configurer le type d’entrée a étalonner dans le paramétre EYPE.

b) Configurer les limites inférieure et supérieure de SP pour les
extrémités du type d’entrée.

c¢) Accéder au niveau d’étalonnage.
d) Saisir le code d'acces.

e) Activer I'étalonnage en choisissant YEG dans le paramétre
[ALb.

f) A laide d'un simulateur de signaux électriques, appliquer aux
bornes d'entrée un signal proche de la limite inférieure de la
plage de mesure de I'entrée configurée.

g) Dans le paramétre n.LL, avec les touches g et , faire
I'afficheur indiquer la valeur attendue du signal appliqué. Ensuite,
appuyer sur la touche ﬂ

h) Appliquer aux bornes d’entrée un signal proche de la limite
supérieure de la plage de mesure de I'entrée configurée.

i) Dans le paramétre n.HL, avec les touches B et a faire
I'afficheur indiquer la valeur attendue du signal appliqué.

j) Retourner au cycle de fonctionnement.

k) Vérifier la qualité de I'étalonnage. S'il ne convient pas, répéter la
procédure.

Remarque 9 : lorsque vous effectuez des mesures sur le régulateur,
observez si le courant d’excitation de Pt100 requis par le calibreur
utilisé est compatible avec le courant d’excitation de Pt100 utilisé
dans ce régulateur : 0,170 mA.

ETALONNAGE DE LA SORTIE ANALOGIQUE

1. Configurer le type de retransmission dans le paramétre QUT3.

2. Connecter un milliampéremetre aux bornes 13 et 14 de la Sortie
Analogique.

3. Entrer dans le Cycle d'Etalonnage.
Sélectionner le paramétre AaL L.

5. Appuyez sur les touches et a et observez la valeur
affichée par le milliampéremetre.

6. Par les touches g et a amener l'indication de I'afficheur du
régulateur a la valeur du courant indiquée sur le
milliamperemétre.

Sélectionner I'écran RaHL.
Appuyez sur les touches et a et observez la valeur
affichée par le milliampéremétre.

9. Alaide des touches B et a amener l'indication de I'afficheur
du régulateur & la valeur du courant indiquée par le
milliampéremétre.

10. Quitter le Cycle d’Etalonnage.
11. Valider I'étalonnage effectué.




COMMUNICATION SERIE

Le régulateur peut étre fourni, en option, avec une interface de
communication série RS-485, asynchrone, pour une communication
avec un logiciel de supervision. Le régulateur agit toujours en tant
qu'esclave. La communication est toujours initiée par le maitre, qui
transmet une commande a I'adresse de I'esclave avec lequel il veut
se communiquer. L'esclave adressé prend la commande et envoie la
réponse au maitre. Le régulateur accepte également des
commandes type diffusion (Broadcast).

CARACTERISTIQUES

e Signaux compatibles avec la norme RS485. Protocole MODBUS
(RTU). Connexion a deux fils entre un maitre et jusqua 31
(pouvant adresser jusqu’a 247) instruments en topologie de bus.
Les signaux de communication sont isolés électriguement du
reste de I'appareil.

e Distance maximale de connexion : 1000 métres.

o Délai de déconnexion du régulateur : maximum de 2 ms apres le
dernier octet.

o Vitesse sélectionnable ; 8 bits de données ; 1 bit d’arrét ; parité
sélectionnable (sans parité, paire ou impaire).

e Délai de démarrage de la transmission de réponse : maximum
de 100 ms aprés la commande.

Les signaux RS485 sont :

D1| D |D+| B | Ligne de données bidirectionnelle. Borne 15

DO| p|D-| A | Ligne de données bidirectionnelle inversée. | Bome 16

c Connexion facultative qui améliore la
GND performance de la communication.

Bome 17

Tableau 6 - RS485
CC)NFIGURATION DES PARAMETRES DE COMMUNICATION
SERIE

Trois paramétres doivent étre configurés pour utiliser la
communication série :

bAud : vitesse de transmission.
PrtY :  parité de communication.

Addr : adresse de communication du régulateur.

PROTOCOLE DE COMMUNICATION

Le protocole MODBUS RTU esclave est pris en charge.

Tous les paramétres configurables du régulateur peuvent étre lus et
fou écrits a l'aide de la communication série. Il est aussi possible
I'écriture dans les registres en mode de diffusion en utilisant
I'adresse 0.

Les commandes Modbus disponibles sont les suivantes :
03 - Read Holding Register

05 — Write Single Coil

06 — Write Single Register

16 — Write Multiple Register

TABLEAU RESUME DE REGISTRES TYPE HOLDING REGISTER

Les registres les plus utilisés sont indiqués ci-dessous. Pour des
informations complétes, consulter le Tableau de registres de
communication série, qui peut étre téléchargé sur la page du
N1050 de notre site Web — www.thermoest.com

Les registres du tableau ci-dessous sont du type entier signé 16 bits.

ADRESSE PARAMETRE DESCRIPTION DU REGISTRE

0000 SP actif | Lecture: point de consigne de régulation
actif (de I'écran principal, des rampes et
paliers ou du point de consigne a

distance).

Ecriture : point de consigne de I'écran
principal.

Plage maximale: de SP.LL jusqua la
valeur définie en GP_HL .

0001 PV Lecture : variable de processus.

Ecriture : interdite.

Plage maximale : le minimum est la valeur
définie en GP.LL et le maximum est la
valeur définie en GP.HL. La décimale
dépend de I'écran dP.Pa.

Dans le cas de la lecture de la
température, la valeur sera toujours
multipliée par 10, quelle que soit la valeur
dedP.Pa.

0002 Mv Lecture: puissance de sortie active
(manuelle ou automatique).

Ecriture : interdite. Voir adresse 28.
Plage : 0.a 1000 (0.0 a 100.0 %).

Tableau 7 - Resume de registres

IDENTIFICATION

N1050 A B c

A : Sorties disponibles :
PR: OUT1 = Impulsion / OUT2 = Relais
PRRR : OUT1 = Impulsion / OUT2 = OUT3 = OUT4 = Relais
PRAR: OUT1 =Impulsion / OUT2 = Relais / OUT3 = 0-20 / 4-20 mA
OUT4 = Relais
B : Communication série :
Néant : (version de base, sans communication série) ;
485:  (version avec série RS485, protocole Modbus)

C : Alimentation électrique :

NEANL @ Modéle standard
......................................... 100~240 Vca / 48~240 Vcce ; 50~60 Hz
24V i s Modéle 24 V
........................................................................ 12~24 \/cc / 24 Vea

SPECIFICATIONS

DIMENSIONS ..o 48 x 48 x 80 mm (1/16 DIN)
Découpe du panneau : ..........ccccveenee. 46 x 46 mm (+0,5 -0,0 mm)
Poids approXimatif :.........cccvevierieiieeieseeee e 759

ALIMENTATION (POWER) :

Modéle standard :... 100 a 240 Vca (£10 %), 50/60 Hz

....................................... 48 a 240 Vce (10 %)

Modéle 24V : ........ccu...... 12224 Vee /24 Vea (-10 % [ +20 %)

Consommation maximale :..........ccoceeerererencneeenenieneinenns 6 VA
CONDITIONS ENVIRONNEMENTALES :

Température de fonctionnement : ... 0a50°C

Humidité relative .........ccooevveveeeerie e 80% @30 °C

Pour des températures supérieures & 30 °C, réduire 3 % pour
°C.

Usage interne ; Catégorie d'installation II, Degré de pollution 2 ;
altitude < 2000 métres.
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TEMPORISATION :

Plages de temporisation :.............ccccoeuneenee. 00:00 & 99:59 (mm:ss)
................................................................... 00:00 a 99:59 (hh:mm)
Retard aprés la mise Sous tension : .........ccccccoveereeneenincenns 200 ms
Exactitude ..., 0,5 % de la valeur mesurée

TEMPS DE REPONSE A LA SORTIE :...... 10 ms pour la sortie relais
............................................................. 0,3 ms pour la sortie impulsion

ENTREE (INPUT) ............ J, K, T, S et Pt100 (selon le Tableau 01)
Résolution interne :........ccoevevrerrernrennes 32767 niveaux (15 bits)
Résolution de I'afficheur : ......... 12000 niveaux (de -1999 a 9999)
Taux de lecture de I'entrée................... jusqu’a 10 par seconde (*)

Exactitude : ........ Thermocouples J, K, T: 0,25 % du span +1 °C
...................................... Thermocouple S : 0,25 % du span +3 °C
.................................................................... Pt100: 0,2 % du span
Impédance dentrée :.............. Pt100 et thermocouples : > 10 MQ
Mesure du PH100 : ..o Type 3 fils, (=0,00385)

Avec compensation de longueur de cable, courant d’excitation
de 0,170 mA.
(*) Valeur adoptée lorsque le parametre Filtre Numérique est réglé sur la

valeur 0 (zéro). Pour des valeurs de Filtre Numérique autres que 0, la
valeur du Taux de Lecture d'entrée est de 5 échantillons par seconde.

SORTIES (OUT) :
(O 101 Iy Impulsion de tension, 5V / 50 mA max.
OUTZ: o, Relais SPST; 1,5 A/ 240 Vca/ 30 Vce
OUT3 (PRRR):...c.cvrvrrene Relais SPST; 1,5 A /240 Vca /30 Vce
OUT3 (PRAR): ..ot 0-20 mA ou 4-20 mA
............... 500 Ohms max.; 12000 niveaux ; Isolée
................................ Précision de 0,25 % F.S. (**)
OUT4: ..o Relais SPDT; 3 A/240 Vca/ 30 Vcc
PANNEAU FRONTAL : .............. IP65, Polycarbonate (PC) UL94 V-2
=101 IP20, ABS+PC UL9%4 V-0

RACCORDEMENTS PROPRES POUR COSSES TYPE BROCHE.
AFFICHEUR : type LCD, alphanumérique avec 11 segments.
CYCLE DE MLI PROGRAMMABLE : de 0,5 & 100 secondes.
DEMARRAGE : aprés 3 secondes sous tension.
CERTIFICATIONS: CE, UKCA et UL.

(**) F.S.= Full scale. Plage maximale du capteur utilisé.

Pour toutes les informations sur la garantie, consultez la section sur
notre site Web www.thermoest.com
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